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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 N%VOMER

1. Zastosowanie

Wibracyjne sygnalizatory poziomu WSP-5A przeznaczone sg do sygnalizowania poziomoéw
granicznych cieczy w zbiornikach cisnieniowych lub otwartych, a takze mogg sygnalizowac¢ przeptyw lub
obecnos¢ cieczy w rurociggach. Majg zastosowanie do cieczy o temperaturze do 290°C i cisnieniu 5 MPa.
Nie nalezy stosowac sygnalizatoréw do cieczy majgcych tendencje do zelowania lub tworzenia osaddéw na
pretach drgajgcych. Przykfady zastosowania sygnalizatorow WSP-5:
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 N%VOMER

Na rysunku nr 1 przedstawione jest zastosowanie sygnalizatoréw do sygnalizacji poziomu cieczy w
mieszalniku. Sygnalizatory prawidtowo pracujg pomimo mieszania cieczy, piany na powierzchni cieczy i gdy
w cieczy znajdujg sie czastki state o granulacji takiej, ktéra nie zablokuje drgan pretéw drgajgcych. Na
rysunku nr 2 przedstawiona jest sygnalizacja poziomu cieczy lepkiej. W tym przypadku zmiana stanu
sygnalizacji nastgpi, gdy ciecz sptynie z przestrzeni pomiedzy pretami drgajgcymi. Rysunek nr. 3 przedstawia
zastosowanie sygnalizatoréw wibracyjnych do sygnalizowania obecnosci cieczy w rurociggu. Rysunek nr 4
przedstawia sposdb zabudowy sygnalizatorédw w cysternach samochodowych. Ze wzgledu na duze
momenty bezwtadnosci pochodzace od przemieszczajacej sie cieczy zastosowano rure ostonowg na catej
dtugosci.

Do stref zagrozonych wybuchem gazdéw, opardw lub par stosuje sie sygnalizatory wibracyjne majgce
najczesciej zabezpieczenie przed wybuchem poprzez ostone ognioszczelng lub instacje iskrobezpieczna.
Rysunek nr 5 przedstawia sygnalizator w wykonaniu Exia zamontowany w strefie zagrozenia wybuchem
zasilany z bariery iskrobezpiecznej, ktéra jest usytuowana w strefie bezpiecznej. Przy zabezpieczeniu
sygnalizatora poprzez obudowe ognioszczelng Exd zasilanie jest bez bariery iskrobezpiecznej. Zaréwno w
jednym jak i w drugim przypadku stosuje sie odpowiednie typy kabli oraz ich dtugosci.
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Rys. 5. Sygnalizatory WSP-5 w strefach zagrozonych wybuchem.
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 N%VOMER

2. Budowa

Sygnalizatory WSP-5A zbudowane s3 z pretow
drgajgcych 1, membrany 2, rezonatora 3, korpusu
4, obudowy 5, pokrywy 6, modutu elektroniki 7 i
dtawika kablowego 8. Elementy sygnalizatora
stykajace sie z cieczami wykonane sg ze stali 316L.

Do pracy z cieczami agresywnymi mogg by¢
dodatkowo pokryte powtokami z tworzyw
fluorowych. Obudowy elektroniki wykonane sg z
aluminium, lub ABS. Sygnalizatory majg wyjscia
przekaznikowe lub tranzystorowe.

3. Zasada dziatania

Po podfaczeniu zasilania, z generatora znajdujacego sie w module elektroniki poz.7 zasilany jest
rezonator poz.3. Elementami wykonawczymi rezonatora poz.3 jest stos ptytek piezoceramicznych. Do
wewnetrznej strony membrany poz.2 zamocowany jest rezonator poz.3, a od zewnetrznej strony
membrana posiada dwa prety drgajgce poz.1. Do generowania drgan pretéow drgajacych wykorzystano
zjawisko piezo wprost i odwrotne. Gdy membrana poz.2 jest wypychana to korice swobodne pretéw
rozchylajg sie na zewnatrz. Natomiast gdy membrana nie jest wypychana to na skutek naprezen
wystepujacych w membranie, membrana powraca do pofozenia rdwnowagi a prety drgajace wychylajg sie
do wewnatrz na skutek dziatania sit bezwtadnosci. Prety drgajace poz.1 drgajg w powietrzu z czestotliwoscia
rezonansowq. Zanurzenie pretéw drgajgcych w cieczy powoduje odstrojenie drgan pretéw od
czestotliwosci rezonansowej. Gdy odstrojenie przekroczy zadany prég to uktad elektroniczny spowoduje
przesterowanie tranzystora lub przekaznika i zmiane swiecenia jednej z dwu diod LED. Jezeli poziom cieczy
obnizy sie ponizej poziomu pretdow drgajacych wdwczas czestotliwos¢ drgan pretéw powraca do
czestotliwos$ci rezonansowej. Nastepuje powrotne przesterowanie tranzystora lub przekaznika i zmiana
Swiecenia diody sygnalizacyjnej LED informujacej, ze ciecz jest ponizej pretdw drgajacych poz.1.
Poprawnos¢ dziatania sygnalizatora mozna sprawdzi¢ magnesem statym przyblizajagc go w odpowiednie
miejsce przy obudowie lub dotykajgc rekg pretédw drgajgcych. Zmiana sSwiecenia diod LED sygnalizuje
przesterowanie. W tym przypadku magnes staty lub reka symulujg ciecz.
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 N%VOMER

4. Wersje konstrukcyjne WSP-5

Sygnalizatory wibracyjne dwupretowe do cieczy WSP-5 sg wytwarzane w nastepujacych wersjach:

WSP-5A — krdtka, (kompakt)
WSP-5B — wydtuzona,

5. Dane techniczne

WSP-5C — wysokotemperaturowa z dystansem termicznym

WSP-5D —z regulowang wysokoscig, do montazu w dtawnicy G=1,5"
WSP-5E —z oddzielong elektronikg od czujnika, kabel do 8 m.
WSP-5Y —w wykonaniu specjalnym na zyczenie uzytkownika.

Tabela 1. Parametry techniczne sygnalizatorow WSP-5.

zakres temperatur procesu dla WSP-5A,B,D,E | -40...+150°C,
zakres temperatur procesu dla WSP-5C1: | -40...+200°C,
zakres temperatur procesu dla WSP-5C2: | -40...+290°C,
zakres temperatur pracy (elektroniki): | -40...470°C
czas ustalenia sygnatu wyjsciowego: | 500ms

czas opoznienia przetgczenia wyjscia:

0 + 12s (regulowany)

dtugosc¢ sygnalizatora (L):

140mm <+ 6000mm

Dtugos¢ dystansu termicznego (Ldt):

100mm + 300mm

materiat obudowy:

aluminium lub ABS

materiat korpusu: | stal 316L
stopien ochrony obudowy: | IP66
cisnienie procesu: | 5 MPa
przytacze procesowe: | G(3/4”, 1”), R(3/4”, 1”), NPT(3/4”, 1”),
kotnierzowe, higieniczne lub inne
masa: | 1,5kg

przepust kablowy:

1x M20x1,5, 2x M16x1,5 lub 1xM16x1,5

6. Zasilanie i wyjscie

Kazdy sygnalizatory WSP-5 wyposazony jest w elektroniczny modut przetwarzania. W zaleznosci od
napiecia zasilania i wymaganego typu wyjs¢ do sygnalizatora montuje sie jeden z nastepujacych modutéw.

PSO1 (AC/DC z przekaznikiem),
PSO2 (DC z tranzystorem),

PSO4 (dwuprzewodowy 16/18mA).
PSO5 (dwuprzewodowy NAMUR)

O O O O O

PSO3 (AC/DC z bezkontaktowym przetgcznikiem elektronicznym),
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 NIVOMER

e PSO1 (AC/DC z przekaznikiem)
Jest to podstawowy modut elektroniczny, w ktéry wyposazany jest sygnalizator WSP-5.
Charakteryzuje sie on uniwersalnym napieciem zasilania AC/DC i wyjsciem przekaznikowym.

Tabela 2. Parametry elektryczne modutu PSO1.
napiecie zasilania: | 19...253VAC, 19...55VDC
moc pobierana: | maksymalnie 2W
wyijscie | przekaznik DPDT
obcigzalnosé stykéw | 4A dla 253VAC, 4A dla 55VDC
przekaznika:
zabezpieczenia: | przed odwrotng polaryzacja,
przed zwarciem
separacja galwaniczna: | 1,5kV

Llo No PE—:— o o o o
/L+ /L- INO C NC NO C NCI
DPDT
Sygnalizacja
sygnalizacja: Tryb pracy Poziom Stan wyjscia dioda LED
zotta
- dioda wytgczona = =
® detekcja maksimum "\ A\ I
| MAX N/
—\O/— - dioda zatgczona h d ® _/?\_
/TN (ochrona prze 345 678

przepetnieniem) | Przekaznik ZASILANY

© A F /]

sygnat wyjsciowy: $32 258
Przekaznik NIEZASILANY

h ] - przekaznik zasilany detekcja minimum A\ 7 A - | I
MIN R T 5L sl

(ochrona przed 345 678 !

suchobiegiem) | Przeka ASILA
- przekaznik niezasilany - A -
N1/

345 6 7 8
Przekaznik NIEZASILANY
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5
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e PSO2 (DC z tranzystorem)

Jest to modut elektroniczny niskonapieciowy. Wyposazony jest w dwa wyjscia tranzystorowe
PNP+NPN. Charakteryzuje sie on nizszym poborem mocy w stosunku do PSO1 i stosuje sie go wtedy, gdy

sygnat wyjsciowy podtacza sie bezposrednio do sterownika PLC lub systemu DCS.

Tabela 3. Parametry elektryczne modutu PSO2.

napiecie zasilania: | 10...55VDC
moc pobierana: | maksymalnie 1W
wyijscie: | tranzystor PNP + NPN

prad obcigzenia wyjs¢

(I):

maksymalnie 350mA

prad szczatkowy(lg): | < 100uA
napiecie nasycenia | <2V
tranzystora dla pradu I,
zabezpieczenia: | przed odwrotng polaryzacja, PNP NPN
przed zwarciem |RL I |RL |
separacja galwaniczna | 1,5kV
o O
L+ L-
Sygnalizacja
sygnalizacja: Tryb pracy Poziom Stan wyjscia | gioda LED | SOG4 LED:
zoita =
@ - dioda wylgczona Aoiote] w =
t
= — - di IL . _@_
/?\ dioda zalqczona (ochrona przed 4 22y i
przepetnieniem)
ﬁ“' L+1—>-/-—3 o \‘/
sygnat wyjsciowy: I 7 N
ygnat wyjsciowy - 4, 7 2, |
—
1= maksymalnie 350mA detekcja minimum LM . Lz
< 100pA MIN ) l, @) —8-
(ochrona przed \jn' i....’d L- |
suchobiegiem)
S
L+1—b-/l—3 ® \3/
I —0-
o/® | L2 s
:
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5
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e PS03 (AC/DC z bezkontaktowym przetacznikiem elektronicznym)
Jest to modut elektroniczny, ktéry steruje zewnetrznym obcigzeniem w formie przekaznika lub
stycznika. Znajduje zastosowanie wszedzie tam, gdzie nalezy wysterowa¢ wysokomocowe styczniki
przemystowe. Pozwala takze na redukcje wymaganego okablowanie poprzez zastosowanie przewodu o

zaledwie dwdch zytach.

Tabela 4. Parametry elektryczne modutu PSO3.

napiecie zasilania:

19...253V AC/DC

moc pobierana:

maksymalnie 1W

wyijscie:

bezkontaktowy
elektroniczny

przefacznik

prad obcigzenia wyjscia

(I):

maksymalnie 350mA

prad szczatkowy(lg):

<5mA

napiecie na zaciskach
zasilajacych:

maksymalnie 12V

minimalna moc cewki

>2.5VA dla 253V (10mA) lub

stycznika: | 0.5W dla 24VDC (20mA)
maksymalna moc cewki | <89VA dla 253V lub 8.4W dla
stycznika: | 24VDC

A

\ Zewnetrzne obcigienie R,

Xmusr by dotqczone

zabezpieczenia: | przed zwarciem ><
separacja galwaniczna | 1,5kV s 3 py PE:
A+ M- M.

Sygnalizacja

sygnalizacja: Tryb pracy Poziom Stan wyjscia | dioda LED | 9i°dat!
Z6ita
@ - dioda wylgczona
detekcja maksimum — '
N MAX I ® '
—/C[)\— - dioda zatgczona (ochrona przed ‘ 1 O 2 ZIN
przepetnieniem) PRAD WYSOK
I' 1ommeeenne? o el
sygnat wyjsciowy: I A e /?\
|.= maksymalnie 350mA detekcja minimum

/ \ N1/
l.< 5mA MIN 1 o——p—o? O P

(ochrona przed |

suchobiegiem) WYSOK
1ommmn= =02 N l el
g“i . ° A
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 NIVOMER

e PS04 (dwuprzewodowy 16/18mA)
Jest modutem elektronicznym, ktéry stosuje sie w przypadku dostepnych wejs¢ analogowych w
sterowniku lub systemie DCS przy jednoczesnym braku wejs¢ cyfrowych. Ten modut elektroniczny podpina
sie bezposrednio do wejscia analogowego 4...20mA, a sygnatem regulowanym jest prad w petli pragdowe;.

Tabela 5. Parametry elektryczne modutu PSOA4.
napiecie zasilania: | 11...36VDC
moc pobierana: | maksymalnie 600mW
wyjscie: | 16/18mA

prad dla stanu niskiego: | 16mA + 0,5mA

Prad dla stanu | 18mA + 0,5mA
wysokiego:
napiecie na zaciskach | 11V
zasilajacych:
zabezpieczenia: | przed odwrotng polaryzacja,

przed zwarciem

Um 4..20mA (np. PLC, modut Al
EN61131-2

Sygnalizacja
sygnalizacja: Tryb pracy Poziom Stan wyjscia | dioda LED
z6ita
@ - dioda wylgczona
detekcja maksimum e |
~18m
N MAX 5 1 ® b
—/Cl)\— - dioda zatgczona (ochrona przed o—>— A<
przepetnieniem) D WYSOK
~16mA NV slliz
sygnat wyjsciowy: 20—t 7(‘3( 7?\-
D NISK
~16TRA = 1BmAD, e, detekcja minimum B
18mA . sslllizz
~18mA = 18mA=0,5mA, MIN 20——p—01 00 v 5§
(ochrona przed \ |
suchobiegiem) PRAD WYSOKI
~16mA Wbz
2 o——p—o1 @) —@—
Z | N
D NISK
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 NIVOMER

e PSO5 (dwuprzewodowy NAMUR)
Jest modutem elektronicznym, ktéry charakteryzuje sie niskim poborem mocy. Podtgcza sie go
przewodem dwuzytowym do dowolnego modutu przetgczajgcego z interfejsem NAMUR np. FTL325N.
Modut ten reguluje prad w linii zasilajgcej sygnalizator.

Tabela 6. Parametry elektryczne modutu PSO5.
napiecie zasilania: | 8,2VDC + 1kQ
moc pobierana: | maksymalnie 600mW
wyjscie: | <1ImA / >2.2mA
prad dla stanu niskiego: | 0,6...1mA
Prad dla stanu | 2,2...3.5mA
wysokiego:
napiecie na zaciskach | min 4,6V
zasilajacych:
zabezpieczenia: | przed odwrotng polaryzacja,
przed zwarciem

i 5 Wzmiacniacz izolowany
Lo (o) wedlug: IEC 60947-5-6
8,2vDC (NAMR) !
Sygnalizacja
sygnalizacja: Tryb pracy Poziom Stan wyjscia dioda LED
z6tta
@ - dioda wylgczona
detekcja maksimum ik |
m
N ; MAX 2 o——p—o01 O —\./—
—/?\— - dioda zatgczona (ochrona przed 21N
przepetnieniem) PRAD NISKI
5 e \C‘)/ \‘/
oy e Oo——{>—0 — @@ — — 0 —
sygnat wyjsciowy: ZIN ZIN
<1mA=0,6...1mA i .
detekcja minimum <1mA o, slia
>2,2mA=2,2..3,5mA MIN 20——p—o'1 —O— —Q@—
' Y 7 | N
(ochrona przed
suchobiegiem) PRAD NISKI
>2,2mA sl
Oo—p—o1 —O—
‘ o o
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 NIVOMER

7. Ptyta czotowa

Kazdy modut elektroniki PS01,2,3,4 sygnalizatora wibracyjnego WSP-5 posiada ptyte czotowg. Na ptycie
czotowej znajdujg sie gniazdo zasilania, gniazdo wyjscia, gniazdo diagnostyczne, diody sygnalizacyjne,
potencjometr nastawy opdznienia i przetgcznik trybu pracy. Na rysunku 7 przedstawiono widok ptyty
czotowej wraz z opisem i rozmieszczeniem poszczegdlnych elementdéw.

dioda LED czerwono/zielona
stanu wyjscia

dioda LED zo6tta
detekcji surowca

potencjometr
nastawy opéznienia

przetgcznik

trybu pracy
gniazda diagnostyczne

gniazda zasilania gniazda wyjscia

DDD @’@‘@‘@
Illllll I.Illllllllll
2 3 48 8 7 8lwses
Y M.+ No C NCNO C NC

PSO1

Rys. 7. Widok ptyty czofowej sygnalizatora WSP-5 z modutem elektroniki PSO1.

Na rysunku 8 przedstawiono ptyty czotowe modutéw elektroniki PSO2,3,4.

/7
z MIN IMAX
MIN [MAX i
B0/ ees| ‘®
cee ee | ¥ < Sl | D=
OCE BD U § BER 00
& o
[ 1 1 1= | 1 ol 1| 2 Zewnetrzne WSP-5
ST 2 | 3 4 WSP-5 §L§|{+'y|,__L A%‘Z"}:R To 253V AGIC
£ L+ .- = PNPNPN o voe -

o
@®
z MIN |MAX g
‘gL ;
DDD °U | = o
[@)] L
EEH | 20 @ :

8 1| 2| | | 4@ WSP-5
+,
2 L L+ + A 1136V DC

gniazda kontrolne
amperomierza

Rys. 8. Widok ptyty czofowej dla modutéw elektroniki PSO2,3,4,5.
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5 N%VOMER

8. Regulacja i nastawy

e Tryb pracy

Kazdy sygnalizator WSP-5 moze pracowa¢ w jednym z dwéch trybow: minimum - MIN lub
maksimum - MAX. Tryb MAX ustawia sie w sygnalizatorze WSP-5, ktéry ma by¢ zamontowany w gérnej
czesci zbiornika, znajduje zastosowanie podczas ochrony przed przepetnieniem. Gdy ciecz zakryje prety
drgajgce wowczas czerwona dioda LED zaczyna Swiecié¢ wskazujac stan zagrozenia, a wyjscie jest w stanie
nieaktywnym (stan niski). Gdy poziom cieczy znajduje sie ponizej pretéw drgajgcych wéwczas Swieci dioda
zielona, a wyjscie jest w stanie aktywnym (stan wysoki).

Tryb MIN ustawia sie w sygnalizatorach WSP-5, ktére bedg montowane w dolnej czesci zbiornika.
Spetniajg one wowczas funkcje ochrony przed suchobiegiem np.: pomp. W tym trybie, gdy ciecz obnizy sie
ponizej pretdw drgajgcych to wéwczas zapala sie czerwona dioda LED wskazujac stan zagrozenia, a wyjscie
jest w stanie aktywnym. Gdy ciecz zakryje prety drgajgce wéwczas zaczyna swieci¢ dioda zielona a wyjscie
jest w stanie nieaktywnym.

Zmiane trybu pracy dokonuje sie przetgcznikiem trybu pracy umieszczonym na ptycie czotowej
modutu elektroniki.

.. Sygnalizacja
Tryb prac Polozenie Poziom Stan wyjscia i dioda LEL
YR PISY | przefacznika zl wi dioda LED | cerwot
detekcja maksimum : AKTYWNE
MAX % (STAN WYSOKI) ® N /_
frehiroa p= - e T
przepetnieniem) >
%' NIEAKTYWNE | |
(STAN NISKI) N wllz
(PRAD NISKI) P N /?\
\ 4 (WYISCIE NIEZASILANE)
detekcja minimum a— ( AKTYWNE ; v |
STAN WYSOKI L/ Rl
M": ’ w (PRAD WYSOKI) O 7?
(ochrona przed (WYJSCIE ZASILANE)
suchobiegiem) «[TTH
NIEAKTYWNE
(STAN NISKI) il
(PRAD NISKI) ® _/?\_
(WYISCIE NIEZASILANE)

N
@ - dioda wylaczona, —/O\— - dioda zatgczona,

I
Rys. 9. Tryby pracy przekaznika i stan diod sygnalizacyjnych sygnalizatora WSP-5.

legenda:

e Opodinienie przetaczenia wyjscia

Opdinienie czasowe przetgczenia wyjscia zapobiega czestym przefgczeniom wyjscia w przypadku
falowania cieczy. Wprowadzenie opdznienia powoduje, ze wyjscie zmieni sie jedynie wtedy, gdy przez
okreslony czas prety drgajgce beda w jednym stanie, tak jak na rysunki 10i 11.
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Wibracyjny sygnalizator poziomu WSP-5
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poziom 4
surowca
nastawy: tryb MAX, opéznienie 7s
) £
.
F2=
god
8 oo /\
A\
3
2
e =
a s
T &
)
Q T
l | l ] l ] | l | l l | l | l ] | l ] l ] l l 1 l ] | ! ] I | | l | | ] l ] >
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T | T T T T T T T .
L. odliczanie odliczanie odliczanie przetgczenie czas [s]
opoznienie:
zerowanie zerowanie wyjscia
N il N
LED 26tta: @ —@— @ -0 [} >
| o 1ebo | g S
LED |
. bz bz Rolli? S Sl
czerwono/zielona: —@— —@— — @ — —@— Na’
Zis /?\ /?\ TN | /?\
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Rys. 10. Stan LED i wyjscia sygnalizatora WSP-5 podczas napetniania zbiornika w trybie MAX.
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Rys. 11. Stan LED i wyjscia sygnalizatora WSP-5 podczas oprdzZniania zbiornika w trybie MIN.

Opdinienie przetaczenia wyjscia reguluje sie potencjometrem na ptycie czotowej modutu elektroniki.
Mozliwe jest ustawienie opdznienia w granicach od 0s do 12s. Opdznienie réwne Os oznacza, ze wyjscie
zmienia sie réwnocze$nie wraz z wykryciem zmiany stanu pretdéw drgajacych co w skrajnych przypadkach
moze nastepowac co 0,5s. Wartos¢ opdznienia w zaleznosci od potozenie potencjometru obrazuje ponizszy

rysunek.
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Rys. 12. OpdzZnienie przetgczenia wyjscia w zaleznosci od pofozenia potencjometru.

9. Wybor sygnalizatora ze wzgledu na temperature cieczy i temperature

otoczenia.

Warunkiem poprawnego dziatania sygnalizatora wibracyjnego WSP-5A i B jest to, aby temperatura
wewnatrz obudowy, gdzie znajduje sie modut elektroniki nie przekraczata +70°C. Na wykresie rys. 13
przedstawiono wptyw temperatury otoczenia Tl i temperatury cieczy T2 na temperature modutu
elektroniki. Przy temperaturze T2 wynoszacej +90°C temperatura otoczenia T1 wynoszaca +70° jest réwna
granicznej temperaturze wewnatrz obudowy. Aby zachowac poprawne dziatanie sygnalizatora ze wzrostem
temperatury cieczy T2, to musi male¢ temperatura otoczenia T1. Na wykresie widaé, ze przy temperaturze
cieczy T2=150°C temperatura otoczenia T1 nie moze przekracza¢ + 50°C. Jezeli temperatura otoczenia
moze przekroczyc 50°C to nalezy zastosowac sygnalizator z dystansem termicznym WSP-5C.

T1 11

)
4 )

/0°C

20°C

00 °C -
I _40°C 20°C 150°C

\\_ j | |

Rys. 13. Zaleznosc temperatury wewngqtrz obudowy od temperatury cieczy T2 i temperatury otoczenia T1.

10. Punkty przetaczenia

W zaleznosci od sposobu zamocowania sygnalizatora wystepujg rézne poziomy (zanurzenia pretow
drgajacych w cieczy), przy ktdrych nastepuje przesterowanie sygnalizatora. Na rysunku nr 14 podane s3
poziomy wody o temperaturze 20°C i cisnieniu p=0 bar, przy ktérych nastepuje przesterowanie
sygnalizatora.
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Rys. 14. Sposoby zamocowania sygnalizatora WSP-5 i odpowiadajgce im poziomy przetgczenia.

11.Zamocowanie

Sygnalizatory WSP-5 mogg by¢é mocowane do kréécédw o gwintach calowym "G", "R", NPT, lub
metrycznych, a takze do kotnierzy ptaskich, triklamp oraz higienicznych. Standardowo w sygnalizatorach s3
gwinty "G", "R" i "NPT" o wymiarze 3/4" i 1". Sygnalizatory z gwintem 3/4" majg na korpusie nakretke
sze$ciokatng na klucz ptaski o rozstawie S=36 mm, a z gwintem 1" nakretke szesciokatng na klucz ptaski o
rozstawie S=41 mm.

Na korpusie lub kotnierzu sygnalizatory posiadajg znak "P", ktéry okresla nam zorientowanie widelcow
drgajgcych.

Nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby znak "P" byt w takim pofozeniu, w ktérym widetki bedg stawiaty
iif jak najmniejszy opdr przeptywajqcej cieczy rys. 15.
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Rys. 15. Prawidtowe zamontowanie sygnalizatora WSP-5.

Z kontaktu z pretami drgajgcymi sygnalizatoréw poziomu WSP-5 wykluczone sg ciecze, ktére maja
tendencje do zelowania lub jako mieszaniny cieczy i ciat statych o takiej granulacji, ktéra moze spowodowac
pozostanie ich pomiedzy lub na pretach drgajacych i je zablokowaé. W jednym jak i w drugim przypadku jest
to niewtasciwy dobdr urzadzenia pomiarowego do cieczy. Na rysunku nr 16 pokazano montaz urzadzen w
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pionie jak i w poziomie, gdy ciecze sg o duzej lepkosci tak jak gliceryna (10 000 cSt). Pokazano réwniez
zablokowanie pretéw drgajgcych przez ciata state bedace w cieczy.

7
/\_/

B

LD
@ o<8mm

70 ' x>25mm

44,88

Rys. 16. Warunki zabudowy sygnalizatoréw, gdy lepkos¢ cieczy jest wysoka (gliceryna 10 000 cSt) i gdy w
cieczach wystepujq ciata stafte.
Na rysunku nr 17 pokazano montaz sygnalizatoréw, gdy lepkos¢ cieczy jest niska i nie przekracza 2000 cSt.
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==
N |
5 = =l

Rys. 17. Prawidtowy montaz sygnalizatorow WSP-5.

Na rysunku nr 18 pokazano montaz sygnalizatoréw do zbiornikéw z izolacjg termiczng. Dystans
termiczny pomiedzy korpusem a obudowg wynosi od 100 do 300mm w zaleznosci od grubosci izolacji i
temperatury cieczy w zbiorniku. Powoduje to, ze obudowa sygnalizatora jest poza izolacja zbiornika i
temperatura wewngtrz obudowy nie przekracza + 70°C. Dodatkowo w dystansie termicznym mozna
wykonaé przepust termiczny, ktory dodatkowo ograniczy przenikanie ciepta do obudowy.
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Izolacja zbiornika

Dystans termiczny

Rys. 18. Montaz sygnalizatora WSP-5 w zbiorniku z izolacjqg termicznq.

Po wkreceniu sygnalizatora w krdciec lub przykreceniu do kotnierza obudowe sygnalizatora mozna
obrdci¢ wokét osi na korpusie tak aby dtawik byt w zgdanym przez nas potozeniu

12.Uruchomienie

Sygnalizatory WSP-5 nie wymagajg regulacji ani strojenia. Przefacznikiem znajdujgcym sie na ptycie
czotowej wybiera sie tryb pracy: minimum - MIN lub maksimum - MAX. Gdy przetgcznik jest w pozycji MAX i
zbiornik jest pusty to po podtgczeniu zasilania do sygnalizatora prety drgajace osiggajg czestotliwosé
rezonansowq i Swieci sie dioda zielona. Po unieruchomieniu pretéw drgajacych nastepuje zataczenie diody
z6ftej i rozpoczecie odliczania opdznienia, jesli dokonano nastawy czasowej. Po odmierzeniu opdznienia
nastepuje przetgczenie wyijscia, gasnie dioda zielona a zapala sie dioda czerwona. Gdy przetgcznik ustawimy
w pozycji MIN i zbiornik jest pusty to swieci sie dioda czerwona. Po unieruchomieniu pretéw drgajacych
nastepuje zafaczenie diody zéttej i rozpoczecie odliczania opdznienia, jesli dokonano nastawy. Po odliczeniu
opdznienia nastepuje przefaczenie wyjscia, gasnie dioda czerwona i zapala sie dioda zielona.

13. Informacje dodatkowe

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych
nie pogarszajacych jakosci sygnalizatora.

e Wykaz kompletu dla uzytkownika
Zamawiajacy otrzymuje sygnalizator WSP-1C w opakowaniu pojedynczym lub zbiorczym. Wraz
urzadzeniem dostarczane sa:
- karta gwarancyjna,
- instrukcja obstugi (dokumentacja techniczno-ruchowa), réwniez dostepna na stronie
WWW.hivomer.com
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¢ Kod zaméwienia
Przy sktadaniu zamdwienia w celu przyspieszenia realizacji zamdwienia nalezy postuzy¢ sie ponizszym
kodem.

WSP-5_[1]. 31,041,051, [6], (7] .[8], [9]

| 1 Konstrukcja sondy: dtugosc, temperatura i ci$nienie procesu

A - wersja kompaktowa, 80mm, t<150°C, p<5MPa
B - wersja wydtuzona, 80...6000mm, t<150°C, p<5MPa
C1 - wersja na temperature, 110...6000mm, t<200°C, p<5MPa
c2 - wersja na temperature, 110...6000mm, t<290°C, p<5MPa
c3 - wersja na temperature, 110...6000mm, t<360°C, p<5MPa
D - wersja z dtawnicg, 250...6000mm, G=1,5", t<150°C, p<1MPa
E - wersja z oddzielnym modutem elektroniki, 250...6000mm, dtugos$¢ kabla do 10m, t<150°C, p<5MPa
Y - wersja specjalna
| 2 Dtugos¢ sygnalizatora
| [L] | - dtugos¢ sygnalizatora w mm, w zaleznosci od konstrukcji sondy. ,L” jest to suma dtugosci gwintu, rury wydtuzajacej i widelcow.
| 3 Modut elektroniki: typ, napiecie zasilania i wyjscie
P1 - modut PSO1 (AC/DC z przekaznikiem): zasilanie: 19...253VAC, 19...55VDC, wyjscie: przekaznik DPDT
P2 - modut PSO2 (DC z tranzystorem): zasilanie: 10...55VDC, wyjscie: tranzystor PNP+NPN
P3 - modut PSO3 (AC/DC z bezkontaktowym przefacznikiem elektronicznym) : zasilanie: 19...253V AC/DC, wyjscie: zewnetrzny przekaznik lub stycznik
P4 - modut PSO4 (dwuprzewodowy 16/18mA): zasilanie: 11...36VDC, wyjscie: pradowe 16/18mA
P5 - modut PSO5 (dwuprzewodowy NAMUR): zasilanie 8,2V+1kW, wyjscie: pradowe <1mA / >2.2mA
| 4 Obudowa: materiat obudowy, IP, dodatki
OA - obudowa z ABS, IP66
0B - obudowa z aluminium malowana proszkowo, IP66
ocC - obudowa ze stali 304, ATEX Ex de
oD - obudowa ze stali 304, wykonanie higieniczne

| 5 Czujnik: materiat i wykonczenie powierzchni

1 - stal 316L, Ra<3,2mm

2 - stal 316L, Ra<1,6mm

3 - stal 316L, Ra<0,8mm

4 - stal 316L, Ra<0,4mm

5 - stal 316L, widetki pokryte PFA, EFTF, PVDF, ECTFE, emalig

6 - stal 316L, widetki + rura pokryte PFA, EFTF, PVDF, ECTFE, emalia

7 - stal 316L, widetki + rura + kotnierz pokryte PFA, EFTF, PVDF, ECTFE, emaliag
6 Przytacze procesowe: typ gwintu, kotnierza lub inne

Gl - gwint walcowy G=3/4"

G2 - gwint walcowy G=1"

R1 - gwint stozkowy R=3/4"

R2 - gwint stozkowy R=1"

N1 - gwint stozkowy NPT=3/4"

N2 - gwint stozkowy NPT=1"

N3 - gwint stozkowy NPT=1,5"

N4 - gwint stozkowy NPT=2"

D1 - dtawnica G=1,5"

K1 - kotnierz ptaski DN25, PN 10...40

K2 - kotnierz ptaski DN50, PN 10...40

K3 - kotnierz ptaski DN8O, PN 10...40

1A[...] | - kotnierz ptaski 1,5 ANSI, [1]=150psi; [2]=300psi; [3]=600psi
2A[...] | - kotnierz ptaski 2" ANSI, [1]=150psi; [2]=300psi; [3]=600psi
3A[..] |- kotnierz ptaski 2,5” ANSI, [1]=150psi; [2]=300psi; [3]=600psi

T1 - Triclamp 1” (50,4mm)

T2 - Triclamp 1,5” (50,4mm)

T3 - Triclamp 2” (64mm)

Y - wykonanie specjalne
| 7 Dtawnice kablowe: ilo$¢ i rozmiar

1D - jeden dtawik M16x1,5

2D - dwa dtawiki M16x1,5

3D - jeden dtawik M20x1,5
| 8 Sygnalizacja LED

w - wewnegtrzna, na ptycie czotowej modutu elektroniki

4 - zewnetrzna, na plycie czotowej i na obudowie
| 9 Certyfikaty

CB - bez certyfikatow

CH - wykonanie higieniczne

CAl -ATEX I 1G Ex ia lICT6 Ga

CA2 -ATEX I 2G Ex ia lICT6 Ga

CA3 -ATEX 113G Ex ia lICT6 Ga

CD1 - ATEX Il 1G Ex de IICT6 Ga

cb2 - ATEX Il 2G Ex de IICT6 Ga

CD3 - ATEX I 3G Ex de IICT6 Ga
Y - inne certyfikaty

parametry podkreslone - standardowe parametry produkcyjne
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Przyktad zamdwienia sygnalizatora WSP-5 w moze wygladac¢ w nastepujacy sposéb:

3szt WSP-5C2-3400-P2-OB-2-G1-2D-Z-CB oznacza

Sygnalizator WSP-5 w wersji konstrukcyjnej C na temperature procesu t<290°C, o dtugosci
L=3400mm, wyposazony w modut elektroniki PSO2 (zasilanie DC z wyjsciem tranzystorowym), w obudowie
aluminiowej IP66, w ktdrym czujnik posiada powierzchnie Ra<1,6um, a sygnalizator posiada przytacze
procesowe G=1". Sygnalizator posiada dwie dtawnice kablowe M16x1,5. W obudowie zamontowano
dodatkowe diody LED sygnalizujgce stan wyjscia. Sygnalizator wykonano bez dodatkowych certyfikatéw.
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